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I. OPIS TECHNICZNY

1. Temat opracowania
Przedmiotem opracowania projektu jest czasowa organizacja ruchu na czas budowy
chodnika dla pieszych na drodze gminnej nr 112998 L — ul. Putawskiej na odcinku ok. 100 m
w miejscowosci Gotgb.

2. Podstawa opracowania

Projekt zostat opracowany w oparciu o:

- Ustawe z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym - tj. Dz. U. z 2017 r. poz.
1260

- Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia
31 lipca 2002 roku w sprawie znakow i sygnatow drogowych — Dz. U. Nr 170, poz. 1393 z
dnia 12 pazdziernika 2002 roku

- Rozporzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 roku w sprawie
szczegotowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem — Dz. U. nr 177, poz. 1729 z dnia 14 pazdziernika 2003 roku

- Szczegétowe warunki techniczne dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach — zatgcznik do
nr-u 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r.

- Umowe zawartg w dniu 20.06.2018 r. pomigdzy Gming Putawy z siedzibg w 24-100
Putawy, ul. Deblinska 4, reprezentowana przez Woéjta Gminy Putawy Krzysztofa
Brzezinskiego, a RM-DROGI Radostaw Misztal, zamieszkatym Skrobéw-Kolonia 28M,
21-100 Lubartow

- Mapa sytuacyjna w skali 1:1000

- Inwentaryzacja i pomiary w terenie

3. Charakterystyka drogi i ruchu drogowego
Droga gminna nr 112998 L ul. Putawska na odcinku planowanych robét posiada jezdnie
O nawierzchni bitumicznej o szerokosci 6,00 m, jednostronny chodnik z kostki betonowej o
szerokosci 1,50 m i pobocze ziemne o szerokosci ok. 1,00 m.
Budowa chodnika zlokalizowana jest w obszarze zabudowanym o gestej zabudowie
jednorodzinnej. Przedmiotowa droga gminna tgczy droge wojewddzkg nr 801.

4. Opis planowanych robot
Zakres prowadzonych robot zwigzanych z budowg chodnika w ciggu drogi gminnej
nr 112998 L:
e budowe chodnika o szerokosci 2,00 m i nawierzchni z kostki brukowej,
° przebudowe zjazdow o nawierzchni z kostki brukowej,
e wykonanie $ciekéw podchodnikowych.

Przed przystapieniem do robét w pasie drogowym, przedstawiciel zarzadu drogi dokona
przekazania placu budowy wykonawcy roboét, ktdrego obowigzkiem bedzie oznakowanie
miejsca robdét zgodnie z zatwierdzonym projektem. Obowigzkiem wykonawcey przed
rozpoczeciem robét jest réwniez zawiadomienie o Zamiarze wprowadzenia czasowe;j
organizagji ruchu: organ zarzgdzajgcy ruchem, zarzad drogi.

5. Oznakowanie istniejace
Oznakowanie istniejgce zostato przedstawione w odcieniach szarosci na planach

sytuacyjnych w sakli 1:1000 - rys. 2. Roboty prowadzone sg w obszarze zabudowanym w
miejscowoéci Gotgb.

6. Oznakowanie projektowane i zabezpieczenie
Roboty bedg prowadzone przy zamknigciu cze$ci jednego pasa ruchu na dtugosci 100 m.

Do oznakowania robét w pasie drogowym drogi gminnej nr 112998 L, nalezy zastosowagé
nastepujace oznakowanie:
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- A-14 ,roboty na drodze”

- A-14 ,roboty na drodze”’ z odpowiednim znakiem A-12b/c ~ZwWezenie jezdni -

prawo/lewostronne”,
- B-25 ,zakaz wyprzedzania® ze znakiem B-33 »ograniczenie predkosci do 40 km/godz.”,
Do zabezpieczenia strefy robét na drodze, nalezy zastosowaé nastepujgce urzgdzenia
bezpieczenstwa ruchu drogowego:
- tablica kierujgca U-3d - przed strefg robdt,
- tablice kierujgce U-21a, U-21b — wzdiuz strefy rob6t — w odstepach nie wiekszych niz
10 m w obszarze zabudowanym.

- wygrodzenia poprzeczne U-20b — za strefg robdt,

- $wiatta ostrzegawcze pulsacyjne U-35a koloru z6ttego, umieszczone na
wygrodzeniach poprzecznych w sposéb wyznaczajgcy szerokos¢ strefy robot (Swiatta
te nalezy bezwzglednie zastosowaé w przypadku awarii o$wietlenia ulicznego oraz w
warunkach niedostatecznej widocznosci na drodze).

Projektowane znaki drogowe przy oznakowaniu robét prowadzonych w pasie drogowym
nalezy wykonaé jako odblaskowe z folii typu 2 o jedng grupe wielkosci Wyzszg niz stosowane
na danym odcinku drogi.

Szczegotowe oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym drogi gminnej
przedstawiajg mapy sytuacyjne w sakli 1:1000 — rys. nr 2,

7. Zagrozenia i utrudnienia w ruchu

Dla zapewnienia jak najmniejszych ucigzliwosci oraz Zabezpieczenia prowadzonych
rob6t konieczne jest wprowadzenie oznakowania na czas robdt. Oznakowanie to uwzglednia
potrzeby uzytkownikéw ruchu samochodowego, pieszego oraz okolicznych mieszkancow. Z
drugiej strony musi odpowiadaé technologii i potrzebom prowadzonych roboét.
Z uwagi na koniecznosé ostrzegania i informowania kierujgcych o prowadzonych pracach
wprowadzone znaki ostrzegawcze, zakazu w obrebie robét spowolnig ruch i umozliwig
kierowcom mozliwos$é bezpiecznego wykonania witasciwych manewrdw Zapewniajgc
bezpieczenstwo uczestnikow ruchu oraz oséb pracujgcych w pasie drogowym. W celu
zminimalizowania utrudnied w ruchuy wprowadzono etapowanie prac w taki sposéb aby
zapewnic jak najwiekszg przepustowo$é ruchu samochodowego.
Roboty wigzg sie z zajeciem pasa drogowego, w zwigzku z tym mogg stanowi¢ utrudnienie
dla ruchu pojazdéw. Szerokosé jezdni pozostawiona dla ruchu pojazdow (w strefie robét)
bedzie wynosita nie mniej niz 3,00 m.
Zagrozenie stanowi¢ moga:

- Zawezenia szerokosci jezdni,

- prowadzenie robét w strefie odbywajacego sie ruchu kotowego,

- miejsca wykopow,

- maszyny, urzadzenia i materiaty sktadowane w pasie drogowym poza wyznaczong

strefg robot.

8. Termin waznosci czasowej organizacji ruchu
Projekt czasowej organizacji ruchu przewiduje sie wprowadzi¢ do dnia 31.12.2019 r.

9. Roboty wykonczeniowe i uwagi koncowe

Po wykonaniu robét nalezy usung¢ oznakowanie tymczasowe i elementy
zabezpieczajgce oraz wszystkie materiaty i sprzet znajdujace si¢ w pasie drogowym,
stwarzajgce potencjalne utrudnienie i niebezpieczenstwo dla uzytkownikéw drogi.

Niniejszy projekt Czasowej organizacji ruchu podlega zatwierdzeniu przez organ
zarzadzajgcy ruchem.
Pojazdy prowadzace roboty przy drogach, ktére ze wzgledéw technicznych wykonywanych
prac muszg zajgc na krotki okres czasu (np. w celu zatadunku badz roztadunku materiatow,
itp.) wiekszg powierzchnie niz wyznaczona w planach oznakowania, winny by¢ wyposazone
W ostrzegawczy sygnat swietlny btyskowy barwy zéttej, widoczny od strony nadjezdzajgcych
pojazdow.
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Wykonawca prowadzacy roboty w pasie drogowym zobowigzany jest do utrzymywania w
nalezytym stanie oznakowania, tak aby byto kompletne i czytelne.

Oznakowanie pionowe | urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego, nalezy wykonag i
ustawi¢ zgodnie z wytycznymi podanymi w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 03
lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych warunkdéw technicznych dla znakéw j sygnatéw
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania

na drogach.
C‘R@os\?&w R\S& K )»



Il. ZESTAWIENIE ZNAKOW PIONOWYCH

Lp. | Symbol znaku Hogé Objasnienie
Ostrzegawcze:
1 |A-14 3 Roboty na drodze
2 [A-12b 1 Zwezenie jezdni - prawostronne
3 [A-12¢ 1 Zwezenie jezdni - lewostronne
4
Zakazu:
5 |B-25 2 Zakaz wyprzedzania
6 |B-33 2 Ograniczenie predkosci do 40 km/godz.
lI.ZESTAWIENIE URZADZEN BRD
Lp. | Symbol llos¢
urzadzenia Objasnienie
1 |U-3d 1 szt. tablica prowadzgca
2 |U-21a/b mb — diugos$¢ | wygrodzenie podtuzne
etapu
3 [U-20b 1 szt. wygrodzenie poprzeczne
4 [U-35a min. 4 szt. | $wiatta ostrzegawcze zotte pulsujgce
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